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Das in diesem Projekt entwickelte Lernsystem
dient zum Training der komplexen computer-
gestltzten Planung von chirurgischen und
interventionellen Behandlungen von Leber-
tumoren sowie von Leberlebendspenden. Dem
LiverSurgeryTrainer liegt eine  Auswahl
patientenindividueller reprasentativer  Bild-
daten, Bildanalyseergebnisse und 3D-Modelle
sowie kommentierte OP-Videos und Diag-
noseinformationen zugrunde. Der Fokus des
Systems ist die chirurgische Anatomie sowie
die Therapieplanung. Angehende (Viszeral-)
Chirurgen koénnen Fallbeschreibungen und
3D-Modelle interaktiv explorieren, Therapie-
entscheidungen und die Operationsplanung

trainieren. Sie werden an die computer-
gestitzte Operationsplanung mit 3D-Modellen
herangefuhrt. Es werden beispielsweise
Interaktionstechniken  fir die Exploration
dreidimensionaler Modelle und fir das
Einzeichnen  virtueller ~ Resektionsflachen
vermittelt.  Eine  abschlieBende  Gegen-
Uberstellung der Ergebnisse der Planung des
Benutzers und Empfehlungen von Experten
liefert Informationen zu Therapiemdglich-
keiten. Die szenariobasierte Konzeption des
LiverSurgeryTrainers  erfolgte in  enger
Zusammenarbeit mit den klinischen Partnern
und basiert auf einer Analyse des klinischen
Ablaufe und einem didaktischen Modell.

nische
ung

GefaBanalyse = 2D-Planung

— tion bzw. Teilung

3D-Planung

11> |> |+ B Bl

Erste formative Evaluierung 2007

Methoden:
Die formative Evaluierung des ersten
Prototypen diente zur Festlegung von

Prioritaten fur die weitere Entwicklung und zur
Identifikation ~ von  Schwachstellen  des
Systems. Es haben sich 14 chirurgische
Experten (Chirurgie, Viszeralchirurgie, Trans-
plantationschirurgie) beteiligt. lhnen standen
fur die eigenstandige Evaluierung eine DVD
mit dem System und zwei Trainingsféllen,
sowie detaillierte Anleitungen zur Installation,
zur Bedienung und zur Bearbeitung der Falle
zur Verfigung. Im Anschluss an die
Bearbeitung der Trainingsfélle wurde das
Programm von den Testpersonen in
verschiedenen Kategorien eingeschétzt.

Fir die Bewertung der Usability und der
Akzeptanz stand den Testpersonen ein
Fragebogen online oder in Papierform zur
Verfligung.

Ergebnisse:

Die Evaluierung hat interessante Hinweise auf
notwendige Anderungen im Workflow, Layout
und der Funktionalitdt des Systems gegeben
obwohl die Anzahl der Testpersonen
(Rucklaufquote 41%) keine aussagekraftigen
statistischen Analysen zulieB.

Die Eignung des LiverSurgeryTrainers fir das
Training der Planung onkologischer Eingriffe
sowie von Leberlebendspenden wurde mit gut
bestatigt.
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